
 

 

 

 

 

 

A N U N C I O 

 

Cristóbal Rodríguez López, en calidad de Alcalde-Presidente del Excmo. Ayuntamiento de Alhama de Almería, HACE SABER, 

Que por Resolución de Alcaldía nº 440 de fecha 7 de julio de 2026 ha sido aprobada nuevamente la lista definitiva de personas 

aspirantes admitidas y excluidas a la convocatoria que se tramita por el Excmo. Ayuntamiento de Alhama de Almería para la 

provisión en propiedad de dos plazas de la categoría de policía perteneciente a la escala de administración especial, subescala 

de servicios especiales, clase policía local, del Ayuntamiento de Alhama de Almería, por lo que esta resolución sustituye a la anterior 

de fecha 7 de julio de 2026, nº 413. 

Asimismo, en dicha resolución se aprueba el cambio de ubicación del primer ejercicio de las pruebas de la oposición 

(teórico). 

La resolución se encuentra expuesta en el tablón de edictos de la Corporación sito en la página web municipal, 

www.alhamadealmeria.es.  

Los siguientes anuncios referentes al citado proceso selectivo se publicarán en el tablón de edictos de la Corporación sito en la 

página web municipal, www.alhamadealmeria.es. 

En Alhama de Almería, a ocho de julio de dos mil veintiséis. 

EL ALCALDE-PRESIDENTE, Cristóbal Rodríguez López. 
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